Specyfikacje Techniczne ST-451.1.20 — Roboty rozbiorkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-451.1.20
ROBOTY ROZBIORKOWE

Kod CPV Opis robét
45111300-1 Roboty rozbidrkowe
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét rozbiorkowych, demontazowych i wyburzeniowych, ktore zostang wykonane
w wyniku prowadzonych robot dla zadania pn. ,Remont pomieszczen w budynku Sadu
Rejonowego w Zaganiu”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robot
rozbidrkowych, wyburzeniowych i demontazowych, wynikajacych z zakresu prac przewidzianych w
dokumentacji projektowej.

1.3.Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja , obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot wynikajacych z dokumentacji technicznej.
Zakres robot rozbiérkowych obejmuje:
- demontaz stolarki drzwiowej,
- wykucie bruzd,
- rozbidrke posadzek,
- skucie tynkéw,
- wszystkie pozostate roboty rozbiérkowe wynikajace z dokumentacji projektowej,
- wywodz gruzu i odpaddw na odlegtos$c ok. 10km,
- odsprzedaz ztomu,
- unieszkodliwienie odpadow.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z okresleniami podanymi w ST-450.0.00
~Wymagania ogdlne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogdélne” , PN-ISO 7607-2
.Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych normach
przedmiotowych.

1.5.Wymagania dotyczace robét

1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowg , ST
i poleceniami Zamawiajacego. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST-450.0.00 ,Wyma-
gania ogdlne”.

1.5.2.Wymagania szczegdtowe.

Odpady uzyskane w wyniku robdt rozbidrkowych, za wyjatkiem ztomu stalowego - stanowig
wihasnos¢ Wykonawcy.

Elementy pochodzace z rozbidrki nalezy na biezaco segregowac, sktadowaé¢ w wydzielonych i za-
bezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady lub pryzmach, a nastepnie
sukcesywnie wywozic.

Odzyskany ztom stalowy nalezy w imieniu zamawiajgcego odwiez¢ i odsprzeda¢ w najblizszym
punkcie skupu ztomu, a nastepnie rozliczy¢ z Zamawiajgcym przedstawiajgce dowody sprzedazy.
Pozostaty gruz oraz inne odpady nieszkodliwe dla srodowiska uzyskane w wyniku robot rozbiérko-
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wych nalezy wywiez¢ na najblizsze wysypisko $mieci lub do zaktadu utylizacji (na odlegtosci ok. 15
km od terenu budowy), przedstawiajac zamawiajgcemu karty przekazania odpadow.

1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspélnego Stownika Zamoéwien CPV:
Grupa robot: 451 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robdét: 4511 Roboty w zakresie burzenia

Kategoria robét 45111 Roboty rozbiérkowe

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wbudowania nie wystepuja.
2.2. Materiat z rozbidérki: gruz ceglany, gruz betonowy, zanieczyszczone kruszywo i zuzel,
elementy metalowe (ztom stalowy), wetna mineralna, tworzywa sztuczne, szkto, drewno.

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Roboty mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez
Wykonawce dostosowanego do rodzaju wykonywanych prac rozbiérkowych np.:

- mioty pneumatyczne,

- miotowiertarki,

- sprezarka powietrza,

- tadowarki,

- drobny sprzet i narzedzia reczne.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace stosowania transportu podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdl-
ne”.

4.2. Materiaty z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do
rodzaju i ciezaru przewozonych materiatdw spetniajagcymi wymagania ogdlne okreslone w
ST-450.0.00 ,Wymagania ogolne” dobranymi przez Wykonawce : samochody samowytadowcze,
samochody skrzyniowe, ciggnik z przyczepga itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem sie i spadaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét.

5.1.1. Wykonawca, przed rozpoczeciem prac, zobowigzany jest do dokfadnego zapoznania sie
z zakresem robét, doktadnego obejrzenia terenu budowy.

5.1.2. W przypadku zauwazenia reliktdw historycznych nalezy wstrzymac¢ prace i wezwac
projektanta oraz zawiadomi¢ stuzby konserwatorskie i nadzor inwestorski.

5.1.3. Wykonawca jest zobowigzany, po otrzymaniu wszelkich niezbednych pozwolen, do
wywiezienia gruzu, $mieci, szkta i innych zbednych materiatdw powstatych w wyniku prowadzonych
prac oraz oczyszczenia z nich catego terenu objetego zadaniem. Sposdb i droge usuwania
materiatédw pochodzacych z rozbiorki wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ z wiascicielem
budynkdéw przed rozpoczeciem rozbioérki. Po zakofnczeniu prac teren budowy powinien by¢ czysty i
uprzatniety.

5.1.4. Wykonawca jest zobowigzany natychmiast zawiadomié nadzér, jesli odkryje materiaty
mogace zawiera¢ azbest lub inne niebezpieczne dla zdrowia substancje; unikac zniszczenia takich
materiatdw oraz uzgodni¢ z Projektantem metode ich usuniecia.

5.1.5. Wszelkie mozliwe elementy poddane bedg recyklingowi.

5.1.6. Przy rozbiérkach nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ przepiséw BHP i wykonywac stosowne
zabezpieczenia.

Najczesciej wystepujace zagrozenia to:

podraznienia bton $luzowych

uszkodzenia gtowy

upadek z wysokosci

uszkodzenia rak i nég

5.1.7. Pozostate ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.

VVVYV

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych.
5.2.1. Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi zgodnie z wymogami BHP,
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- odlaczy¢ miejsce zasilania do pomieszczen, w ktérych odbywac¢ sie beda roboty
rozbidrkowe,

- zamkna¢ i zabezpieczy¢ istniejgcg instalacje wodocigagowg i kanalizacyjna.

- przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatdw, przyrzadow, narzedzi i
odpadow,

- zaplanowac kolejno$¢ wykonywania poszczeg6lnych czynnosci

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.

- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

- zapoznac sie z programem rozbioérki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania

5.2.2. Zgodnie z ogdlnymi przepisami BHP, teren prowadzonych prac budowlanych winien byc¢

wygrodzony w sposdb, ktory jednoznacznie i trwale oddzieli teren prowadzonych prac
rozbidorkowych wraz z przewidzianymi strefami niebezpiecznymi, miejscem na tymczasowe
sktadowanie porozbiérkowego gruzu betonowego i ceglanego, miejscem na tymczasowe

sktadowanie stali zlomowej porozbiéorkowej, odpadu drewna porozbidrkowego oraz papy
porozbiorkowej, placami manewrowymi dla maszyn wyburzeniowych i zatadunkowych oraz postoju
samochodéw do transportu ztomu stalowego i gruzu porozbiérkowego. Sposdb wygrodzenia terenu
winien uniemozliwi¢ wejscie na teren rozbiérki osobom postronnym.

Takie warunki spetnia wygrodzenie tasma budowlang w kolorze czerwono-biatym, mocowang na
stupkach stalowych, rozmieszczonych, co 2,0m. Tasma winna by¢ umieszczona na wysokosci 80
cm i 120 cm na catym obwodzie terenu wygrodzonego.

Ponadto teren prac rozbidrkowych nalezy oznakowac tablicami ostrzegawczymi.

5.2.3. Pozostate wymagania dla robét rozbiérkowych.

5.2.3.1. Roboty rozbiérkowe obejmuja demontaz wszystkich elementow budowlanych
wymienionych w pkt.1.3 przewidzianych w dokumentacji projektowej i ST. Wykonawca robdt
powinien prowadzi¢ roboty rozbiérkowe w sposdb, ktéry nie narusza konstrukcji istniejacego
obiektu.

5.2.3.2. Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ etapowo - zgodnie z dokumentacjg projektowg robét
rozbiérkowych oraz z zachowaniem zasad bhp.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty wyburzeniowe i
rozbidrkowe.

5.2.3.3. Decyzje o zakwalifikowaniu zdemontowanego uprzednio materiatu do ponownego
wbudowania podejmuje Inspektor nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do ponownego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.

5.2.3.6. Na zadnym etapie robot nie nalezy dopuszcza¢ do przebywania ludzi pod wyburzang
konstrukcja badz rusztowaniem lub na kondygnacji bezposrednio ponizej.

5.2.3.4. Elementy i materiaty (odpady), ktdére stajg sie wtasnosciqg Wykonawcy powinny byc¢
usuniete z terenu budowy w terminie i w sposéb nie kolidujacy z wykonywaniem innych robét. Nie
dopuszcza sie palenia usuwanych odpaddw.

Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia sie materiatdw rozbidrkowych przy budynku
jak réwniez nie mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbiérkowymi otoczenia obiektu.
5.2.3.5. Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) rozbiorki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp
przy wykonywaniu robdét budowlanych. Teren prowadzenia robdt rozbidrkowych nalezy wygrodzic¢
zgodnie z przepisami bhp, oznakowac i zabezpieczy¢ przed dostepem osdb nieupowaznionych. Przy
prowadzeniu robdt rozbiérkowych nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepiséw BHP i p.poz. Przed
rozpoczeciem robot demontazowych nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem Iub przed
zniszczeniem wszystkie elementy budowlane i wyposazenie nie podlegajace rozbidrce, a
pozostajace w strefie wykonywanych prac.

5.2.3.6. W celu zapobiezenia nadmiernemu zapyleniu nalezy okresowo spryskiwa¢ elementy
podlegajace rozbiorce woda.

5.2.3.6. Elementy metalowe zdemontowane przez ciecie palnikiem gazowym Ilub mechanicznie
tarcza do ciecia metalu podzieli¢ na odcinki o dtugosci pozwalajacej na wyniesienie z budynku i
transportu.

5.2.3.7. W wypadku stosowania ciecia gazowego istniejacych czesci metalowych, nalezy
przedsiewzig¢ odpowiednie srodki zaradcze przed wybuchem ognia lub spowodowaniem eksplozji.
5.2.3.8. Wszystkie materiaty z rozbiorki nalezy ztozy¢ w miejscu sktadowania. Elementy metalowe
nalezy posortowac i wywiez¢ do punktu ztomu.

5.2.3.9. Podczas prowadzenia robdt przy ktérych istnieje mozliwos¢ spadania roéznych
przedmiotow, nalezy je ogrodzi¢ i zabezpieczy¢ daszkami. Zabezpieczona strefa niebezpieczna
musi wynosi¢ min 1/10 wysokosci z ktérej mogqg spadac¢ przedmioty i materiaty, z tym, ze zawsze
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nie mniej niz 6 m. Daszki ochronne powinny by¢ umieszczone na wysokosci min. 2,4 m od terenu i

mie¢ spadek 45 stopni w kierunku zrodta zagrozenia. Zakazane jest uzywanie daszkdéw jako

rusztowan. Miejsca niebezpieczne nalezy oznakowac znakami ostrzegawczymi lub zakazu.

5.2.3.10. Wykopy powstate w wyniku prowadzonych prac znajdujace sie w miejscach, gdzie

zgodnie z dokumentacjg bedg wykonywane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone i

o$wietlone. Doty w miejscach , gdzie nie przewiduje sie wykonywania wykopdw, nalezy wypetnicé

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

5.3. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy.

NIE WOLNO:

recznie przemieszczac i przewozic¢ ciezary o masie przekraczajacej ustalone normy

obstugiwac urzadzen bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

prowadzi¢ robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu

przez wiatr

prowadzi¢ robot rozbidrkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie

deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace

nalezy bezwzglednie wstrzymac)

» prowadzic¢ robét rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja ludzie

» gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
czesciach obiektu

Roboty rozbiérkowe nalezy:

» prowadzic¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,

» prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby

usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub

przewrocenia sie innego fragmentu konstrukcji

elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie

palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali

elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczyc

przed uszkodzeniami,

Przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac zsuwnice pochyte lub rynny

zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nalezy:

» uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych

» utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzgcych do rozbidrki

» konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej

>

>

YV VYVVY

YV VYV V

W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robdt wiekszych ilosci pytu, pracownikow
nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne.
W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

» bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym

» o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego

» W razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac zrozumiatg
i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowg

» kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastapit wypadek

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .

6.1. Ogdélne wymagania odnosnie kontroli jakosci podano w ST-450.0.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét rozbiérkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiérki, w tym prawidlowosci zabezpieczen
obiektu oraz terenu do niego przylegajacego, oraz zabezpieczen rozbieranych elementéw
obiektu budowlanego,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania
lub pozostajacych w konstrukcii,

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpadow,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robdt z ST i ustaleniami z Zamawiajgcym.
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Zageszczenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po usunietych elementach powinno spetniaé
odpowienie wymagania okreslone w ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

- drzwi, okna, oscieznice - szt.

- $ciany - m?

- posadzki - m?

- tynki - m?

- elementy betonowe- m?

- wywoz gruzu - m?

Jednostka obmiarowa dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze roboét dla
danej pozycji kosztorysowej.

7.3. Szczegdtowe zasady obmiaru podane sg w katalogach okreslajacych jednostkowe nakfady
rzeczowe dla robot objetych niniejsza specyfikacjg np. KNR, KNRR itp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbioru dokonuje na budowie Inspektor nadzoru jak dla robdét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu potwierdzajac odbiér wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady ptatnosci podano w ST-450.0.00 ,Wymagania ogdlne”
9.2. Podstawaq ptatnosci jest cena ryczattowa robdt rozbidérkowych skalkulowana przez Wykonawce
i zaoferowana Zamawiajacemu w ofercie przetargowej za jednostke obmiarowa.
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
a) dla wszystkich rozbidérek:
- roboty przygotowawcze i pomiary
- rozkucie i demontaz elementéw podlegajacych rozbidrce,
- montaz i demontaz rusztowan (w miare potrzeb),
- transport poziomy i pionowy materiatéw z rozebranych elementéw,
- uktadanie i segregowanie materiatéw na placu budowy,
- wykonanie niezbednych pomiardw i sprawdzen,
- utrzymanie czystosci i porzadku stanowisk roboczych,
- oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,
- dla materiatéw stanowigcych witasno$¢ Wykonawcy : zatadunek i wywdz materiatow na
wysypisko,
- koszty sktadowania gruzu na wysypisku,
- koszty zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy.
- PN-EN ISO 28927-10 Narzedzia z napedem przenosne. Metody badania w celu oceny emisji drgan.
Czes$¢ 10: Mioty udarowo-obrotowe, mtoty diutujace i mtoty zrywakowe.

- PN-EN 338 Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymatosci.
- PN-EN 14592 Konstrukcje drewniane. taczniki trzpieniowe. Wymagania.

- PN-EN 10216-1 Rury stalowe bez szwu do zastosowan ciénieniowych. Warunki techniczne dostawy.
Czes¢ 1: Rury ze stali niestopowych z okreslonymi wiasnosciami w temperaturze pokojowej.

- PN-EN 10210-1 Ksztattowniki zamkniete wykonane na goraco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych. Czesé¢ 1: Warunki techniczne dostawy.

- PN-EN 10056-1 Katowniki stalowe rdwnoramienne i nierbwnoramienne walcowane na gorgco. Czesc
1: Wymiary.

- PN-EN 10056-2 Katowniki stalowe rdwnoramienne i nierbwnoramienne walcowane na gorgco. Czesc
2: Tolerancje ksztattu i wymiardw

10.2. Pozostate przepisy.
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. nr 47, poz. 401).
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. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (t.j. Dz. U. z 2003 r. nr 169, poz. 1650, z pézn. zm.).

. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy recznych pracach transportowych oraz innych pracach zwigzanych z wysitkiem
fizycznym (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 1139, z p6zn. zm.).

. (Uwaga formalna: Mimo ze organem wydajgcym byt minister ds. pracy, w tytule aktu nie ma nazwy
konkretnego Ministerstwa Rodziny, stad bezpieczniejsza jest ta standardowa forma).

» Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1587, z pdzn. zm.).

. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych - Instytut Techniki Budowlanej (ITB),
Warszawa (seria wydawnicza / zeszyty branzowe aktualne na dzien wykonywania i odbioru robdt).
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